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PLIEGO DE PRESCRIPCIONES TECNICAS DEL CONTRATO “ADQUISICION DE
EQUIPO MOVIL GNSS (Global Navigation Satellite System) PARA EL CENTRO
REGIONAL DE INFORMACION CARTOGRAFICA.” Expt: A/SUM-
022723/2022.

1. OBIJETO DEL PLIEGO:

El objeto del presente Pliego de Prescripciones Técnicas es definir las caracteristicas
técnicas y funcionales para el suministro de un equipo mévil GNSS para trabajos de
geodesia y cartografia, incluyendo soffwarey curso de formacion.

2. CARACTERISTICAS Y COMPONENTES DEL SUMINISTRO

El equipo movil GNSS incluira bastén de fijacion, controladora compatible y software de
campo Y oficina. Todos los elementos del suministro seran del mismo fabricante, tanto
el receptor y la controladora como el software de campo embarcado en la controladora
y el software de oficina, asi como el maletin de transporte.

2.1. Caracteristicas Técnicas del Equipo GNSS

Seguimiento GNSS

* El equipo ha de contar con al menos 500 canales de seguimiento independientes
para el rastreo de las sefales de las distintas constelaciones de satélites.

* El equipo ha de poder rastrear y usar las sefiales al menos de las siguientes
constelaciones:

o GPS: L1, L2, L2C, L5

0 GLONASS: L1, L2, y estar preparado para usar L3 cuando esté disponible
o GALILEO: E1, E5a, E5b, AltBOC, E6

o BEIDOU: B1, B2, B3

0 SBAS: EGNOS

* El equipo ha de estar preparado para usar posicionamiento mediante método PPP-
RTK via banda L de satélites geoestacionarios.

Posicionamiento GNSS

* El equipo ha de usar la fase portadora en toda la longitud de onda y el cédigo para
GPS, GLONASS, GALILEO y BEIDOU.

* El equipo ha de poder inicializar y obtener posicion tanto de navegacién como
posicion RTK mediante el uso de la combinacion de sefales de distintas
constelaciones y mediante el uso de las sefales de los satélites de una sola
constelacion. Solo GPS, solo GLONASS, solo GALILEO o solo BEIDOU.

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/cay

wmediance el siguiente ciddign scgum de vedficaciin:
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* El equipo ha de soportar los modos de posicionamiento y trabajo: RTK, PPP-RTK,
Estatico, Estatico Rapido, Cinematico.

Registro de datos y tasa de actualizacion de posicion

* El equipo ha de registrar datos y tener una actualizacion de posicién a tasas de
entre 30 segundos y 0,05 segundos (20 Hz).

* El equipo ha de poder registrar datos de observaciones de todas las constelaciones
y sefales antes mencionadas en formato propietario del fabricante y en formato
RINEX de forma nativa dentro del propio receptor sin necesidad de usar herramientas
de conversion internas o externas.

Formatos y soluciones RTK soportadas

* El equipo ha de soportar el uso de correcciones de red VRS, FKP, iMAC, MAC

* El equipo ha de soportar el uso de formatos propietario y RTCM versiones 2.11,
3.0, 3.1, 3.2 MSM

Comunicaciones

* El equipo ha de disponer de modem para conexion a internet mdvil de tecnologia
igual o superior a 4G y con uso del estandar LTE integrado en el receptor.

* El equipo ha de disponer de un radio-modem UHF con rango entre 403 y 470 MHz
con posibilidad de emision y recepcién.

* El radio-modem UHF ha de disponer de protocolos compatibles con SATEL, PACIFIC
CREST y TRIMTALK.

* El radio-modem UHF ha de disponer de modulaciones 4FSK y 8FSK para poder
aumentar el ancho de banda y poder asi transmitir en modo base correcciones de
las 4 constelaciones mencionadas.

* La potencia de emisién del radio-modem ha de ajustarse a la normativa del espectro
radioeléctrico de frecuencias (CNAF 2017 — Cuadro Nacional de Atribucion de
Frecuencias — UN30) con potencia maxima de emision para las frecuencias permitidas
para el uso de sistemas portatiles GNSS entre los rangos legales de 433 MHz (entre
1y 10 MW)y de 406 MHz (1W).

* El equipo ha de disponer de Bluetooth para comunicar con otros equipos o
controladoras.

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/eay
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* El equipo ha de disponer de un puerto para comunicaciones serie/USB.
Sistema de compensacion de la inclinacion del baston

* El equipo ha de disponer de un sistema de compensacion de la inclinacién basado
en una unidad inercial IMU (no magnetdmetro) para evitar interferencias magnéticas
en el sistema.

* El sistema de compensacion de la inclinacién del baston ha de poder trabajar en
rangos de entre 0y 30°.
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* El sistema ha de ser inmune a campos electromagnéticos y objetos metalicos
cercanos.

* No ha de ser necesario calibrar el sistema de compensacion de la inclinacion en
ningun caso para garantizar medidas correctas.

* El equipo ha de poder usar el sistema de compensacion de inclinacién en todas las
aplicaciones de medicion, levantamiento e incluso en replanteo.

* Ha de poder registrarse la inclinacion y la direccion de la misma como dato adicional
que luego se pueda exportar.

Sistema de medicion de puntos remotos mediante imagenes

* El equipo ha de disponer de un sistema de medicion de puntos remotos mediante
la toma de imagenes en movimiento (sin tener que detenerse para la toma de las
mismas) con una camara integrada en el propio receptor.

* Este sistema ha de procesar en el propio software de campo, directamente sin
necesidad de intervencién del operador, las imagenes para obtener su correcta
posicion y orientacion.

* Este sistema ha de permitir en campo la identificacion y medicion de puntos en las
imagenes con calidades entre 1 y 10 cm, para obtener la posicion 3D de estos puntos
Yy su registro en el trabajo.

* Los puntos medidos en las imagenes han de poder usarse en el trabajo de la misma
manera y en combinacion con los datos medidos de forma tradicional.

Almacenamiento

El equipo ha de contar con una ranura para poder insertar un sistema de
almacenamiento extraible tipo tarjetas de memoria SD o SDHC o microSD de 1 a 32
Gb.

Alimentacion

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/cay
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* El equipo ha de disponer de un sistema de alimentacién mediante bateria extraible
de ion-litio, mAh.

Grado de resistencia

* El equipo ha de tener un grado IP contra lluvia y polvo de IP66/IP68, conforme a
la norma internacional CEI 60529 Degrees of Profection

* Ha de soportar caidas a superficie dura de al menos 2 metros
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2.2. Caracteristicas Técnicas de Controladora
Pantalla y teclado

* La controladora ha de disponer de una pantalla de al menos 5" de diagonal con
resolucién minima WVGA (800 x 480 pixeles).

* La pantalla ha de ser tactil y a color.
* La controladora ha de disponer de teclado extendido QWERTY fisico y virtual.
Memoria y capacidad de procesador

* La controladora ha de disponer de una memoria de procesamiento RAM de al menos
2 Gb y 4 Gb de memoria de almacenamiento de datos interna.

Almacenamiento extraible

* La controladora ha de contar con un sistema de almacenamiento extraible via
puerto USB para conexion de dispositivos de almacenamiento o intercambio de datos
USB y un sistema de almacenamiento con tarjeta SD/SDHC o microSD.

Comunicaciones
La controladora ha de contar con distintos sistemas de comunicaciones, como son:
* WLAN(WiFi) para conexion a otros dispositivos o internet,

* Modem 4G LTE para conexion a internet movil introduciendo una tarjeta SIM
de un operador cualquiera,

* Bluetooth para conexion a otros dispositivos,

* Radio para conexion a estaciones totales robdticas de la misma marca en modo
remoto,

* Todas las antenas de los dispositivos de comunicaciones han de estar integrados
y no sobresalir de la controladora ni tener partes mdviles.

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar eo wwwanadeid.ovg/cav
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Camara

* La controladora ha de disponer de al menos una cdmara una trasera de al menos
5 Mpx y con flash para la toma de imagenes que se puedan vincular a las entidades
tomadas en campo.

Alimentacion

* El equipo ha de disponer de un sistema de alimentacién mediante bateria extraible
de ion-litio, mAh.

Compatibilidad

* La controladora ha de ser compatible para el uso con estaciones totales robdticas
y sistemas GNSS del mismo fabricante conectando mediante la radio incorporada y
poder usar ambos equipos al mismo tiempo en el mismo trabajo.
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Grado de resistencia

* La controladora ha de tener un grado IP contra lluvia y polvo de IP68, conforme a
la norma internacional CEI 60529 Degrees of Profection

* Han de soportar caidas en superficies duras de al menos 1,2 m

Peso

* El peso de las controladora con la bateria no ha de sobrepasar los 1,5 kg.

2.3. Caracteristicas técnicas del software embarcado en la controladora

* El software embarcado ha de gestionar el equipo GNSS, asi como todas sus
configuraciones.

* El software ha poder usar datos provenientes de medidas de GNSS y estacion total
del mismo fabricante en el mismo trabajo, pudiendo combinar sus datos.

* El software embarcado ha de permitir la gestion de trabajos y configuraciones del
equipo de forma nativa, mostrar los datos medidos y su calidad y datos de disefo
importados.

* Ha de contar con programas de levantamiento de puntos, lineas y areas con su
codificacion

* Ha de contar con un sistema de levantamiento de puntos de forma automatica con
toma de puntos cada cierto tiempo o cada cierta distancia

* Ha de contar con programas de replanteo de puntos, lineas y areas.

* Ha de ser compatible y poder usar datos de archivos CAD en formato DXF/DWG

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/eay
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* Ha de ser compatible y poder usar datos de archivos IFC

* Ha de permitir conectar a servidores de imagenes WMS/WMTS y descargarlas en
tiempo real en campo o poder usar imagenes georreferenciadas de fondo

* Ha de permitir la importacidn y exportacién de datos en los siguientes formatos:
ASCII, DXF, DWG, IFC, JPG, XML

* Ha de contar con herramientas avanzadas de visualizacion, desplazamiento,
rotacion en drbita 3D y zoom, asi como una herramienta de filtrado de visualizacion
de datos segun a la distancia que se encuentren del instrumento estacionado.

* Ha de contar con aplicaciones COGO de calculos geométricos en campo con los
datos importados y medidos

* El software ha de disponer de un cliente FTP para poder intercambiar datos entre
oficina y campo.
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2.4. Caracteristicas técnicas del software de oficina
* El software de oficina ha de permitir el tratamiento de los datos de equipos GNSS.

* Ha de disponer de un sistema de licencias libre de dongle/llave fisica y poder
instalarse en una maquina virtual (VMWare o Microsoft Hyper V)

* El software ha de ser compatible con sistemas operativos de 64 bits con Windows
10.

* El software ha de permitir la gestion de proyectos y datos por capas, separando las
del CAD, y las de datos medidos en campo.

* El software ha de permitir usar datos de los siguientes formatos:

o CAD: DXF / DWG,

o Nubes de Puntos: PTS, PTX, LAS, LAZ, XML, XYZ, y exportar E57
o GIS: SHP

o ASCII

o Imagenes: JPG, JGW, PNG, TIFF

o LandXML

o RINEX 2.11y3.02

o BIM: IFC

o Exportar KML, KMZ

* El software ha de disponer de un mddulo de calculo de puntos desde las imagenes
de UAVs y de equipos de campo GNSS o estaciones totales con imagen que permita
la orientacion de los bloques de imagenes y su georreferenciacién y escalado con
puntos en el terreno.

* El software ha de disponer de un médulo de generacién de nubes de puntos densas
desde imagenes y obtencidon de DSM y ortofoto de las mismas.

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/eay
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* El software ha de disponer de herramientas CAD, para importacion de DXF, DGN y
DWG, uso de datos DXF/DWG, capas, bloques y entidades, edicién de lineas,
polilineas, arcos, splines y dibujo de lineas, polilineas, arcos, splines.

* El software ha de permitir la gestion, edicién y creacion de sistemas de
coordenadas, calculo de transformaciones entre sistemas: WGS84 a Locales, Helmert
3D, uso de modelos de geoide y uso de modelos de rejilla NTV2.

* El software ha de disponer de un gestor de listas de cédigos, creacién, exportacion
e importacién de listas de cédigos, importacion de capas del CAD para asignarlas a
los cddigos e importacion de bloques CAD, 2D y 3D para asignarselos a los cddigos
como simbolos y permitir su escalado mediante atributos de dichos cddigos.

* El software ha de poder generar la georreferenciacion de imagenes de fondo para
usarlas en el proyecto o exportarlas a los equipos.
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* El software ha de poder conectar a servidores de imagenes de fondo como servicios
WMS/WMTS y WFS, y mapas de ArcGIS Online.

* El software ha de poder conectar a la plataforma de ArcGIS Online para intercambio
de datos.

* El software ha de disponer de un visor de datos en Google Earth en tiempo real.

* El software ha de crear informes de cada uno de los mddulos de procesamiento.

3. MANTENIMIENTO Y GARANTIA

Todos los componentes del sistema ofertado han de tener una garantia al menos de 1
aflo, cubriendo cualquier tarea de reparacion en garantia, sin perjuicio de la garantia
del producto que establece el art 120 del del Rea/ Decreto-ley 7/2021, de 27 de abril, de
transposicion de directivas de la Union Europea en las materias de competencia,
prevencion del blangueo de capitales, entidades de crédifo, telecomunicaciones, medidas
tributarias, prevencion y reparacion de dafios medioambientales, desplazamiento de
trabajadores en la prestacion de servicios transnacionales y defensa de los
consumidores. " (tres afos desde la entrega en el caso de bienes o de dos afios en el
caso de contenidos o servicios digitales). Dado el gran uso que se hace en el Centro
Regional de Informacion Cartografica de los sistemas de geoposicionamiento GNSS, los
plazos senalados se consideran mas que suficientes para garantizar la comprobacion del
correcto funcionamiento y prestaciones del equipo a entregar.

4. ASISTENCIA TECNICA, SERVICIO POSTVENTA Y FORMACION

El equipo o sistema se suministrara completo, incluyendo todos aquellos elementos
necesarios para su correcta instalacion, puesta a punto y funcionamiento.

La asistencia técnica y servicio posventa ha de ser garantizado por el fabricante, en el
mismo pais de adquisicion del producto.

Con el suministro se debe incluir un curso de formaciéon presencial de al menos dos
jornadas, para 8-10 personas. El curso de formacién se debera impartir en el plazo de
un mes a partir de la fecha de entrega.

5. DOCUMENTACION TECNICA

La documentacion técnica se presentara en castellano y debidamente firmada por el
representante de la empresa. Los ficheros tendran el formato PDF o WORD.

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/cav

wmediance el siguiente ciddign scgum de vedficaciin:
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6. PLAZO DE ENTREGA

El suministro y puesta en marcha de la totalidad del sistema se realizara antes del 26 de
noviembre del 2022.

Madrid, a fecha de firma

EL JEFE DE AREA DEL CENTRO EL SUBDIRECTOR GENERAL DE
REGIONAL DE INFORMACION ESTUDIOS TERRITORIALES Y
CARTOGRAFICA CARTOGRAFIA
Firmado digitalmente por: CABRIA RAMOS AGUSTIN Firmado digitalmente por: GONZALEZ FIDALGO JOSE MANUEL
Fecha: 2022.07.15 11:08 Fecha: 2022.07.15 11:25

La aurencicidad de esre dociunenty e puede comprobar co wwwanadeid.ocg/eay

wmediance el siguiente ciddign scgum de vedficaciin:




		2022-08-02T11:30:41+0200
	DIRECCION GENERAL DE PATRIMONIO Y CONTRATACION




